
€quations de droites

* a et b d6signent des nombres r6els.

Dans un repdre orthonorm6, la repr6sentation graphique d'une
fonction affine x+ fix + b est constitu6e de tous les points de
coordonn6es ("x; x * i:). C'est une droite d.

Le nombre ', est l:, .', ,:'' "'' r ,:': '' i-rr,:: de la droite d.

Le nOmbfe i.r est i'.i.r.l:l-',iir.:' ,,i :'{;1 tri::r,: de la dfOite d.

I fracer une reprdsentation graphique (I]
Dans un reprire orthonorm6, d est la
droite qui repr6sente la fonction
affinef:rv-+2x-1.
a. Calculer f(0) et t(2) puis en

d6duire les coordonn6es de deux
points de d.

b. Tracer la droite d.

a.f(0):2xO - 1:-1 etf(2):2x2- 1:3.
'Les 

points A(0; - 1) et B(2;3) appartiennent ir d.

f! tracer une repr6sentation Eraphique (2)

Dans un repdre orthonorm6, d et dt sont les droites qui

repr6sentent respectivement les fonctions affines :

x+-x*3et xr-!x+1.
3

Utiliser lbrdonn6e ir lbrigine et le coefficient directeur de

chaque droite pour les tracer.

f,! Re.onnaitre l'appartenance i une droite
Dans un repdre orthonorm6, d est la droite qui repr6sente

la fonction affine x =+ 4x - 7.

D6terminer si le point appartient ou non i la droite d.

a. 4 x 8 - 7 : 25donc A appartient i d.

b.a x (-2) -7 : -15 et - 15 = 1

donc B n'appartient pas d d.

c,4x32,5-7:123
doncCappartientid.

a. A(8;2s) b. B(- 2; 1) c. C(32,5; 123)

!t calcuter des coordonn6es
Dans un repdre orthonorm6, d est la droite qui repr6sente

la fonction affine g :r *+ - 3x * 4.

M(18;y) et N(x; 100) sont deux points de d.

D6terminerx ety.

3 x 18 f 4 c'est-i-direy : - 56.

. -3x * 4 : 100 6quivaut ir -3x : 96

c'est-i-dire *:96 : -32.
-3

S! neturminer une fonction affine
Dans un repdre orthonorm6, la droite d repr6sente une

fonction affine f.

Dans chaque cas, indiquer lbrdonn6e d lbrigine b et le
coefficient directeur a de la droite d puis donner l'expres-

sion de f(x).

!t neconnaitre une repr6sentation graphique
Pour chaque droite de ce gra- 

I
phique, lire son coefficient directeur 

i

d et son ordonn6e i lbrigine b. I
En d6duire la fonction repr6sent6e I
pour chaque droite. 

f

d.r:x r- =.2x.=.3....." d2:xr-*.-*1x+.2....

dr: x ,-. .!*.+.1.. .. .. . . do: x r -+ 3

|gr,
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a. b : -2et o : 3 donc f(x) : 3x - 2.

b.b : 3 eto : -2 donc f(r) : - 2x + 3.



Vecteurs directeuri d'une droite

t! O.ns un repdre orthonorm6, A(- 20;5)et B(28; 23)

sont deux points et u (8;3) est un vecteur.
a. Calculer les coordonn6es du vecteur AE.
b. Expliquer pourquoi i est un vecteur directeur de la
droite (AB).

". 
AE 1ze - (-zo);23 - s) donc AE (a8;18).

b. Le d6terminant du vecteur AE 1as; 18) et du vecteur
i (e; a) est:48 x 3 - 8 x 18 : 144 - 144:O.
Donc u est un vecteur directeur de la droite (AB).

ff ounr un repdre orthonorm6, i 
"t 

7 sont des vec-
ieurs directeurs respectifs des droites d et dt.

Calculer te ddterminant du vecteur i et du vecteur i puis
interpr6ter le r6sultat.
a.ig;-10)eti 1-o;rs; r. i 1o;4) et ; (7; s)

a.4 x 15 - (-6) x (- 10) :60 - 60:0.
Le d6terminant du vecteur i et du vecteur i est nul
donc les droites d et dt sont paralldles.

b.6x5-7x4:30-28:2.
Le d6terminant du vecteur i et du vecteur i est non
nul donc les droites d et dt sont s6cantes.

! Ounr un repdre orthonorm6, C(- t ; -2); D(7; _ 5)

=: M(103; - 41) sont trois points.

-: point M appartient-il ) la droite (CD) ?

-d,t, - (- r); - s - (-2),soit cd (gi-r)
CM(103- (-1),-41 - (-2),soit CM(104;-39).
8 x (-39) - 104 x (-3) :-312*312:0.
Le d6terminant du vecteur Cd et du vecteur CM est
nul donc le point M appartient ) la droite (CD).

!! Ounr le repdre orthonorm6 donn6, tracer la droite
qui passe par le point A et dont J est un vecteur direc-
teur.

a. A(- 3; 2) et J (s; - :) b. A(o; 2) et J (- 2; - 3)

f Dans un repdre orthonorm6, A(Z; -3), B(-a;9)et
C(- 3; 6), D(1 ; - 2) sont quatre points.

a. Calculer les coordonn6es des vecteurs AE 
"t 

Cd.

.Ad 1.-.+. -* z;.9.-.(.=.3)). sojt..AE.(.= o;.:r.z)

.-d.tr :. .= . q - :).: .= 2. -. 6). soit. C-0. (.+;. -. s). . . . .. . . . . .. . .

b. Calculer le d6terminant du vecteur AE et du vecteur Cd.

c. Que peut-on en d6duire pour les droites (AB) et (CD)?

Les.droites. (AB). et.(CD). sont paralhd,les..

Dans un repdre orthonorm6, E(a; 3), F(a; 1),

G(- 5; 7) et H (1 0; - 1 ) sont quatre points.

l.a.Calculer les coordonn6es d'un vecteur directeur de
chacune des droites (EF) et (GH).

b. Les droites (EF) et (GH) sont-elles paralldles ?

2. Les droites (EH) et (FG) sont-elles paralldles ?

,.?. F $ - q;t - 3) c'esr-i-dire EF Q.-zl
GH (10 - (-s); -1 -7) c'est-d-dire GH (1s; -8).
b.0 x (-8) - ls x (-z) :36.
Le d6terminant du vecteur EF et du vecteur GF est
non nul donc les droites (EF) et (GH) sont s6cantes

z. 
,Eil 1r o - 4t - 1 - 3) c'est-)-dire Efr @; - a).

FG (- 5 * 4;t - 1) c'est-i-dire FG (- 9; 6).
6 x 6 - (-9) x (-a) :36- 36:0.
Le d6terminant du vecteur EH et du vecteur FG est.nul
donc les droites (EH) et (FG) sont paralldles.
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Chapitre 7 * Equations de droites

., Dire qu'un vecteur non nul u est un vecteur directeur d'une droite 4 signifie qu'il existe deux

points A et B de d tels que i : AE .

, dest la droite qui passe par un point A et de vecteur directeur i. -
Un point M appartient d la droite d si, et seulement si, les vecteurs u et AM sont colin6aires.

Catcuter n: (€ + 3)(.6,3).

Resoudre l€quation *2 -t : -l.
4

\ei\
Deux droites d et dt de vecteurs directeurs J et i sont paralldles si, et seulement si, i et i sont colin6aires.

.= 6. x. (.-.8). -. 4.x.'1.2 = 48.-.48.= O"...



€quations cart6siennes d'une droite

Le plan est muni d'un repdre orthonorm6.

E a et d/ sont les droites d 6quations cart6siennes

x*2y-4:0et2x-3y-3:0.
a. Calculer les ordonn6es des points de d d'abscisses 0 et
2, puis tracer la droite d.

b. D6terminer un point de d/ et

un vecteur directeur de d/ puis

tracer la droite d/.

a. Si x : 0, alors 2y - 4: 0 soit/ : 2.

Donc d passe par le point A(0; 2).

5i x : 2,alors 2 -l 2y - 4 : 0 soity : 1.

Donc d passe par le point B(2; 1 ).
b. Six : 0, alors -3y - 3 : 0 soit/- - 1.

Donc d passe par le point C(0; - 1). De plus, a : 2

et b : - 3 donc i(z;z) est un vecteur directeur de d/.

Une droite d passe par le point A(5;9) et admet le

vecteur u Q; a) pour vecteur directeur.
a. Compl6ter r i (:; 4) est un vecteur directeur de d donc
une 6quation de d est de la forme 4.x *3y" * c: 0.

b. Utiliser le point A pour d6terminer la valeur de c puis en

d6duire une 6quation cart6sienne de d.

Les coordonndes de A v6rifient l€quation de d donc
4 x 5 - 3 x9 * c: 0c'est-i-dire- 7 +c:0soit c: 7.

Une 6quation cart6sienne de la droite d est :

4x-3y17:0.

D(2; 5) et E(9; 1) sont deux points.

a. Calculer les coordonn6es du vecteur DE.

b. D6terminer une 6quation cart6sienne de la droite (DE

c. En d6duire une 6quation r6duite de la droite (DE) pu :

la pente de cette droite.

d et dt sont les droites d 6quations cart6siennes
pectives 3x - 15y * 6 : 0 et -7x * 35y * 9 : 0.

D6terminer si les droites d et dt sont paralldles ou non.

d est la droite d'6quation : 3x * 2y * 6:0.
D6terminer une dquation de la droite d/ paralldle d d
sant par le point A(I ; 5).

eToute droite d admet une 6quation cart6sienne de la forme ox -l by -t c:0 et
i 1- A; a) est un vecteur directeur de la droite d.

p a, b etc d6signent des nombres r6els avec a * O ou b * O.

l-lensemble des points M dont les coordonn6es (x;y) sont telles que dir -l by * c : 0

est une droite de vecteur directeur u (- bl a).

o Toute droite non parallile i l'axe des ordonn6es a un_e 6quation r6duite de la
formey: rlx t p;un vecteur directeur de la droite est u (1;rn).
m est la pehte (ou coefficient directeur) de la droite.
Toute droite parallAle i l'axe des ordonn6es a une 6quation de la forme x = k.
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". E9 - 2;1 - 5) c'est-i-dire fi 1t; -+1.
b.. DE est un vecteur directeur de la droite (DE) donc
une 6quation cart6sienne de (DE) est de la forme :

-4x-7y'fc:0.
. D(2;5) appartient i la droite (DE)

donc -4 x 2-7 x 5 *c: 0 c'est-i-dire -43 +c:0
soit c : 43.

Une 6quation cart6sienne de la droite (DE) est donc

- 4x - 7y -l 43: 0 soit aussi 4x -l 7y - 43 : 0.

c. De 4x * 7y - 43 : 0 on d6duit 7y: - 4x * 43.

Une 6quation r6duite de (DE) est alors y : -1* + *.
^17La pente de la droite (DE) est --.,7

i 1 f S ; :; est un vecteur directeur de d et
v (- 35; - 7) est un vecteur directeur de d/.

ls x (-7) - (-35) x 3: - 10s * 105:0
Le d6terminant du vecteur i et du vecteur i est nu!

donc i et 7 sont colin6aires : les droites d et d/ sont
donc paralldles.

. i 1-Z;3) est un vecteur directeur de la droite d,

donc aussi de la droite d/.

Une 6quation de d/ est de la forme 3x * 2y * c: 0.
. A(1 ; 5) appartient d d/ 6quivaut ir
3 x 1*2x5* c:0soitc:-13.
. Une 6quation de d/ est donc 3x * 2y - 1 3 : 0.



SystEmes d'6quations lin6aires

Un systAme de deux 6quations lin6aires i deux inconnues est la donn6e de deux 6qua- [ax + bv * c : 0

li:i'-iT,11"::11::lsl':l:"-:..'-1i'::(::::r ?'.,';,!:=!-'.ii.i:Y:11"^".''l^ ..^ ^ {a'*+ b'v+c':o\uYvsV,v,',vlJISLIJ/.|a,x+b,y+c,:0

Une solution de ce systdme est un couple (x;y) qui v6rifie simuttan6ment ces deux 6qua-

tions. R6soudre ce systdme, ctst trouver toutes ses solutions.

on considdre lesystdme ttl 11 
+ by,r c --,0 avecd =0ou b r o,at,- 0ou bt = o.

[o'r+b'y+c':0
Dansunrepdreorthonorm6,ax+by+c:0etotx:_bty+ct:0sontles6quationsdedeuxdroitesdetdt.
u (* b; o) et v (- b' ; a') sont des vecteurs directeurs respectifs de d et d/.

ll y a trois cas possibles pour l'ensemble des solutions du systdme (S). Les voici :

E tst est te systdm" t;"-_';;.
a. Expliquer pourquoi (S) a un seul couple solution.
b. Multiplier chaque membre de la 1'" 6quation par -2.
c. Additionner membre d membre l'6quation obtenue et
la 2e 6quation puis terminer la r6solution du systdme.

a.abt - atb:1 x7 - 2x 3 : 1 et 1 *0.
b. On obtienl - 2x - 6y : - 16.

c. -2x - 6y * 2x * 7y: -16 * 6 soity: - 10.

En remplaqant y par - 10 dans la premidre 6quation
de (S), on obtientx + 3(- 10) : 3 soitr: 38.

Le couple (SA; - 10) est la solution du systdme (S).I tsl est te systdm" 1: - 
t -^ '

l2x -l y :9
a. Expliquer pourquoi (5) a un seul couple solution.
s. Exprimer y en fonction de x dans la 2" 6quation.
c- Substituer y dans la 1 

re 6quation puis calculer x.

C- Calculer la valeur dey puis conclure.

a.ob'- otb:5 x 1 - 2(-3):1t et11=0.
LY:9 - 2x.

c- 5r - 3(9 - 2x): 17 c'est-i-dire 1 1.r : 44 soit x: 4.

d D'aprds b, ! : 9 - 2 x 4 c'est-)-direy : 1.

l-e couple (a; 1) est l'unique solution du systdme (S).

E trt est te systdm" 
l;_ ; __:

:, :xpliquer pourquoi (S) a un seul couple solution.
:. Additionner membre d membre les deux 6quations et

=terminef x.

: rerminer la r6solution du systdme.

a.ab' * atb:'l(-1) - 1 x 1 : -2el -2=0.
b. On obtient x + y * x - y : 9 * 5 c'est-ir-dire
Zr:14 soitx:7.
c En remplaqantx par 7 dans la 1'" 6quation, on obtient
7 +y:9soity:2.
Le couple (7; 2) est l'unique solution de (5).

E tSt est te system" 
[_*- r, : _

a. Expliquer pourquoi (S) n'a pas un seul couple solution.
b. Expliquer pourquoi (S) n'a pas de couple solution.

a.abt-atb:1x2-2 x 1:0.
b. En divisant par 2 chaque membre de la 2e 6quation,
onobtientr*y:2.
Or, les droites d6quations xly:l et r*y:Z
sont strictement paralldles donc (S) n'a pas de couple
solution.

f (S) est le systdme t': .'u[0,5x-y:2
Expliquer pourquoi (S) a une infinit6 de couples solu-

tions. Pr6ciser lesquels.

abt - atb: 1 x (- 1) - 0,5 x (-2) :0
donc (S) n'a pas un seul couple solution.
En multipliant par 2 chaque membre de la 2" 6quation
on obtientx - 2y: +.

Les deux droites associ6es i (S) sont confondues donc
(S) a une infinit6 de couples solutions.

Ce sont les couples (a + 2y; y) oir y d6crit R.
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d et d/ sont s6cantes en A (xo;ys).

(5) a un seul couple solution (ro;yd.

d et d/ sont strictement paralldles.

(S) n'a pas de couple solution.

d et d/ sont confondues.

(5) a une infinit6 de couples solutions.

Chapitre 7 * Equations de droites

Deux calculs I

Calculer l'aire s4 d'un ca116 de p6rimdtre 2,8 m.

2-rx1-actoriserA:-+-+-.
4416

abt - atb*O abt - atb: O


